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(57) Abstract: A method for 
effecting the movement of a handling 
device with at least one actuating 
member which can be moved by 
means of a control device about 
one or several axes, wherein a) an 
optically recognizable object and 
a course of movement is indicated 
to the control device of the handling 
device or an image processing 
device, b) the area of movement 
and/or working area of the handling 
device is captured using a camera, c) 
the image thus captured is evaluated 
with an image processing device 
such that the predefined object 
is recognized and the position 
and/or state of movement thereof is 
determined, especially in relation to 
the handling device, d) the control or 
image processing device calculates a 
control command for one or several 
actuators of the handling device 
from the position and/or state of 
movement of the recognized object 
and the course of movement in 
relation to the object, e) the control 
device issues a control command to each actuator to be moved according to said control command, and f) steps b) to e) are carried 
out once more. The invention also relates to a corresponding image processing device. 




(57) Zusammenfassung: Verfahren zur Einrichtung einer Bewegung eines Handhabungsgerats mit mindestens einem mittels einer 
Steueiung um cine oder mehrere Achsen bewegbaren SteUglied, bei dem, a) der Steuerung des Handhabungsgerats oder eine Bild- 
verarbeitung ein optisch erkennbares Objekt und ein auf das Objekt bezogener Bewegungsablauf voigegeben wird, 
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b) der Bewegungs- und/oder Arbeitsbereich des Handhabungsgerats mit einer Kamera aufgenommen wird, c) das aufgenommene 
Bild mit einer Bildverarbeitung derart ausgewertet wird. dass das vorgegebene Objekt ericannt und dessen Position und/oder Be- 
wegungszustand insbesondeie relativ zu dem Handhabungsgerat bestimmt wird, d) die Steuerung oder die Bildverarbeitung aus der 
Position und/oder dem Bewegungszustand des erkannten Objekts und dem auf das Objekt bezogenen Bewegungsablauf einen Steuer- 
befehl fUr ein oder mehrere Stellglieder des Handhabungsgerats berechnet, e) die Steuerung entsprechend dem Steuerbefehl einen 
Stellbefeh] an jedes zu bewegende Stellglied ausgibt, und f) emeut die Verfahrensschritte b) bis e) durchgefuhit werden. Femer wird 
eine entspiechende Bildverarbeitung beschiieben. 



